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Dieses Dokument bezieht sich nur auf Ambrogio Roboter.
Alles, was für Ambrogio Roboter gilt, ist auch auf die anderen Marken hergestellt von ZCS anwendbar:
Wiper und Tech.


Das Handbuch für den Roboter L400 wird in einem separaten Dokument behandelt.
Dieses Handbuch bezieht sich nur auf die Roboter L50, L75, L200 und L300.




2.                Anschlüsse
                                                                          2
Die Architektur und die Anschlüsse der Roboter werden im Dokument “Roboter Architektur” beschrieben.

Jede Vorrichtung (Motherboard, Empfänger, Display usw.) hat ein LED, das den Status der Platine anzeigt.
Die Platine arbeitet nur dann korrekt, wenn dieses LED blinkt (50 % des Zeitraums ON und 50 % des
Zeitraums OFF).

Hinweis: Das korrekte Blinken des LED gewährleistet NICHT das vollkommen korrekte Funktionieren der
Platine für alle ihre Funktionen. Das korrekte Blinken des LED ist eine notwendige Vorbedingung für das
korrekte Funktionieren der Vorrichtung (und damit des Roboters), aber keine ausreichende Bedingung.




3.          Fehlerbehebung
3.1         L75, L200 und L300 Roboter Modelle
Hinweis: Das neue Roboter Modell L75 hat die gleiche Architektur wie die Maschinen der Serie L200, die
Fehlerbehebungsmethoden sind daher die gleichen.

Die Excel Datei "Error_messages" stellt eine komplette Tabelle der Fehlermeldungen und Fehlercodes für
diese Roboter Modelle zur Verfügung.
Zusätzlich zu diesen Fehlermeldungen und Codes werden die auftretenden Fehler und/oder das Verhalten des
Roboters, welcher betroffen ist, genau beschrieben. Diese Tabelle sollte zu Beginn der Fehlersuche
verwendet werden.

In den nachstehenden Tabellen sind die Modalitäten für die Behebung von Störungen und Fehlern
zusammengestellt, gleich, ob sie vom Roboter automatisch festgestellt werden, oder nicht. Die Beschreibung
der vom Roboter automatisch festgestellten und auf dem Display angezeigten Fehler ist in der nachstehenden
Tabelle kursiv gedruckt.

BUS Error                  Bus Error zeigt ein Kommunikationsproblem zwischen dem Motherboard und externen
                           Peripheriegeräten an. Das Problem kann mit folgenden Modalitäten auftreten:
                               · Die Meldung wird während der Arbeit auf dem Display 1 Sekunde lang angezeigt,
                                   dann verschwindet diese sofort und der Roboter setzt seine Arbeit fort. Dabei
                                   handelt es sich nur um eine Wa

    

            
        Recently converted files (publicly available):
        	Kurz UZ techniky -


    

    

    


    
                    
                                                Конвертировать PDF в Word  |
                                                                Конвертировать PDF в Текст  |
                                                                Конвертировать PDF в JPG  |
                                                                                                                                Конвертировать PDF в PNG  |
                                            

                 
                    © 2019 pdf2png. All Rights Reserved 
                        Terms of Use and 
                        Privacy Policy
                        •
                        DMCA/Abuse
                


    




    
    
    
    
    
    
    
    
    

            
    


